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Podela matematičkih modela 
prema topografiji:

1) Diskretni

Matematički modeli teorije 
lokacija imaju za cilj da odgovore  
na sledeća pitanja:

1) Koliko novih objekata treba 
1) Diskretni
2) Kontinualni
3) Mrežni

1) Koliko novih objekata treba 
otvoriti?

2) Gde će oni biti locirani?
3) Kog kapaciteta će biti svaki od 

otvorenih obejekata?
4) Kom novom obejktu će biti 

alociran svaki od korisnika 
usluga?



Razlika među lokacijskim modelima



Lokacija jednog objekta (Veberov problem)



Испоручиоци 



Osobine Veberovog problema za različite načine merenja rastojanja





Pravougaono rastojanje





Lokacijska ograničenja



Nelinearna zavisnost funkcije cilja od rastojanja



Veliki kvadrat – mali kvadrat 



Lokacija neželjenih objekata (anti Weber)



Lokacija neželjenih objekata (anti Weber)



Raulsov problem, Min-Max kriterijum



Primer

• Primenom Min Max kriterijuma, kao primer možemo uzeti
ravnopravno tretiranje naseljenih i nenaseljenih mesta u izboru nove
lokacije (bolnica, hitna pomoć, vatrogasne brigade..).

• Stanovnik na periferiji grada treba da ima ista prava za hitnom
intervencijom kao i stanovnik u centru.intervencijom kao i stanovnik u centru.

• Minimizuje se maksimalno težinsko rastojanje između novih i
postojećih objekata.



Raulsov problem, Min-Max kriterijum



Rešavanje Raulsovog problema

U



Veber - Raulsov problem



Lokacija više objekata

Razlikujemo one kod kojih postoji
interakcija između novih lokacija i
one kod kojih međusobna veza ne 
postoji.postoji.

- Minisum (Veber)
- Minimax (Rauls)



Min-Sum (Veberov) problem lokacije više objekata



Min-max lokacijski problem s više objekata

Lokacija p neželjenih objekata



Max-min-min (p-Disperzioni problem)



Pakovanje krugova u krug



Pakovanje krugova u krug



Max-sum-sum (p-odbrambeni) problem



Lokacijsko – alokacijski problem



Primer

• Date su lokacije određenog broja korisnika i količine njihovih zahteva
za robom

• Treba odrediti lokacije u ravni za 3 distributivna centra, tako da zahtevi• Treba odrediti lokacije u ravni za 3 distributivna centra, tako da zahtevi
svih korisnika za robom budu zadovoljeni, a težinski zbir rastojanja od
svakog korisnika do distributivnog centra bude minimalan



Alternativna heuristika Cooper (1964.)

Korak 1: Iniciranje.

Korak 2: Alokacijski problem.

• Hansen, Mladenović i
Taillard (1998)- problem 
p-medijana

p – Median heuristika

Korak 2: Alokacijski problem.

Korak 3: Kriterijum završetka.

Korak 4: Lokacijski problem.

• primenili metode
rešavanja problema
p-težišta u prvom koraku

• za svaki od p centara i
njima najbližih korisnika, 
rešili Veberov problem. 



Meta – heurističke metode

• Genetski algoritam

LA model ograničenih kapaciteta

• Tabu traženje

• Metoda promenljivih okolina



Model sa konstantnim fiksnim troškovima



Model lančanog snabdevanja (Supply chain management)



HVALA NA PAŽNJI!!! 


